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S——— MOWAY : plateforme de robotique évolutive

Nouvelle ligne de systemes
CAMPUS IP

Campus IP

Ingénierie pédagogique
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Références de commande :

9EQTMOMAOF : robot MOWAY pack 1 robot ) AR C
9EQ2MOMAOF : mallette MOWAY pack 2 robots « : ICN civ ET =10l
9EQBMOMAOF Option : Communication Wi-Fi =2 @ python

Java o BAC | BACPRO|| BTS T
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Plateforme de robotique évolutive, disponible en 2 versions MowayDuino et Moway permettant
une approche des technologies, de la programmation et du travail en projets.

Caractéristiques principales

+ Contréleur principal PIC18F87J50

* Bus d'extension SPI/ 12C pour modules RF, caméra,
Wi-Fi ou kit de développement

* 1 capteur de luminosité

+ 4 capteurs anticollision (infrarouges)

. . WAY
+ 2 capteurs de lignes (infrarouges)
+ 1 capteur de température MOWAYWORLD v
*4 DELs : 2 supérieures, 1 avant et 1 arriére SCRATCH v
* 1 accélérométre 3 axes JAVA >
* 1 haut-parleur
PYTHON v

* 1 microphone
* 1 indicateur de charge
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Module Communication Wi-Fi : e WFD

+ Acces au serveur Web embarqué via PC, Smartphone, etc L R s

* Télécommande du robot

+ Systéme ouvert a la création de pages Web personnalisées

+ Librairies Java fournies

Module Communication RF pour Robot et clé USB RF pour PC :
+ Communication entre robots : robotique collaborative

* Recopie de mouvements

+ Envoi d'ordres entre robots et communication vers un PC, etc

Packages

Référence | Moway | ModuleRF | CISUSBIRF | CordonUSB | Présentation
9EQIMOMAOF 1 1 Boite
9EQ2MOMAOF 2 2 1 1 Mallette
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